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kontroler synchronizmu
wylgcznika
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SO-52v11-S-2 jest przeznaczony do realizacji funkcji
synchronicznego zataczania wytacznikéw w polach
rozdzielni elektroenergetycznych, wszystkich rodzajow
napieé, zgodnie z obowigzujacymi normami,
wytycznymi i uzgodnieniami.

MIKRONIKA

Zastosowanie

Kontroler synchronizmu wyfgcznika SO-52v11-S-2 jest przeznaczony
do realizacji funkcji synchronicznego zatgczania wytgcznikéw
w polach rozdzielni elektroenergetycznych wszystkich rodzajow
napie¢. Urzadzenie steruje wytacznikiem zsynchronizacja
wzgledem napiecia referencyjnego szyny. Na stacji energetycznej
urzadzenie moze funkcjonowaé w ukfadzie centralnej synchronizacji
lub jako synchronizator polowy.

Zaimplementowane, znormalizowane protokoty komunikacyjne
pozwalajg na petng wspdtprace z systemami nadrzednymi
réoznych producentéow. Wyrdb jest przeznaczony do realizacji
aplikacji w trudnych warunkach srodowiskowych, w obecnosci
duzego zapylenia, wilgociizaktécen elektromagnetycznych.

Funkcjonalnos¢

Urzadzenie posiada osiem przetgczalnych bankéw nastaw
pozwalajgcych na dostosowanie parametréw kontrolera do
aktualnych warunkdw pracy sieci elektroenergetycznej. SO-52v11-S-2
jest konfigurowalny zdalnie lub lokalnie za pomocg oprogramowania
pConfig.

Podstawowym zadaniem programowego modutu kontroli
synchronizmu, zaimplementowanego w kontrolerze synchro-
nizmu jest generowanie impulsu zatgczajgcego dla wytacznika
w momencie spetnienia zdefiniowanych warunkéw amplitu-
dowych, czestotliwosciowych i fazowych dla dwdéch mierzonych
napiec przemiennych. Urzadzenie nie wymaga zewnetrznego
uktadu komutacji napieé synchronizacyjnych.




Charakterystyka

B zatgczanie wytgcznikdw jedno lub tréjfazowo

mozliwos¢ wykonywania tgczen synchronicznych i asynchronicznych dla duzych réznic czestotliwosci napiec
poréwnywanych

praca jako synchronizator polowy (obstuga jednego wytgcznika) lub centralny (obstuga wielu wytgcznikow)
mozliwosc¢ kontroli synchronizmu jednofazowego jak i tréjfazowego

automatyczny wybér napiec synchronizacji w zaleznosci od topologii

prekonfigurowana obstuga pét 1 wytgcznikowych, 2 wytgcznikowych oraz 3/2 wytgcznikowych

mozliwosc¢ konfiguracji dowolnej topologii do 5 wytgcznikow

brak koniecznosci wykorzystania zewnetrznych uktadéw komutujgcych

mozliwosc¢ podtaczenia do 12 napiec (8 punktdw pomiarowych)

kontrola sprawnosci obwoddw napieciowych oraz asymetrii napiec

realizacji zatgczenia wytgcznika poprzez wejscia dwustanowe jak i protokdét transmisyjny

obstuga protokotéw komunikacyjnych Modbus, DNP 3.0, PN-EN 60870-5-10x, PN-EN 61850 innych
wbudowana funkcja rejestratora

modutowa konstrukcja, pozwalajgca natatwy serwis i realizacje funkcji specjalnych

zdalne lub lokalne ustawianie parametréw za pomocg dedykowanego oprogramowania pConfig

realizacja obstugi zdalnej, odczytu danych, parametryzacji za pomocg zdalnego terminala graficznego

obstuga lokalna i zobrazowanie synchronizacji na zintegrowanym terminalu lokalnym z diodami sygnalizacyjnymi
zapis przebiegu synchronizacji do buforéw zdarzen w wewnetrznej pamieci nieulotnej

synchronizacja czasu z rozdzielczoscig lepsza niz 1ms, za pomoca protokotu komunikacyjnego lub za pomoca
serwera NTP/SNTP

m osiem konfigurowalnych bankéw nastaw

Zasada dziatania

Kontroler synchronizmu wyfacznika generuje impuls zatgczajacy dla wytgcznika w momencie spetnienia zdefinio-
wanych warunkéw amplitudowych, czestotliwosciowych i fazowych dwéch mierzonych napiec przemiennych.
Warunki te jednoznacznie identyfikujg synchronizm sieci.

To, czas oczekiwania na synchronizm

Zadanie zataczenia

Stan synchronizmu

Sterowanie - wyjscie

Czas wyprzedzenia

»
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Ti, czas impulsu
sterujacego
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Podstawowym kryterium dziatania jest kontrola synchronizmu napiecia pola wtasnego i napiecia odniesienia,
realizowana poprzez poréwnanie aktualnych wielkosci napie¢ w wybranych punktach pomiarowych. Wybor pary
punktow pomiarowych do analizy synchronizmu (topologii systemu) jest dokonywany automatycznie na podstawie
stanu sygnatow binarnych podtgczonych do urzadzenia.

Modut kontroli synchronizmu oblicza réznice: amplitud, faz i czestotliwosci napie¢ po obu stronach wytgcznika
podlegajgcego synchronizacji. Jezeli obliczone wartosci mieszczg sie w dopuszczalnych granicach wynikajgcych
z konfiguracji to zachodzi stan synchronizmu, ktdry jest podstawg do wystania sygnatu sterujacego na zataczenie
wytacznika.

Otrzymanie sygnatu zgdania zatgczenia wytacznika, spowoduje wprowadzenie modutu kontroli synchronizmu
w stan oczekiwania na synchronizm Zadanie zataczenia moze by¢ realizowane poprzez podanie impulsu na jedno
zwejs¢ dwustanowych lub poprzez wystanie polecenia sterowania po protokole. Po otrzymaniu polecenia
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zatgczenia wytacznika, testowany jest stan pola i status synchronizacji. W chwili pojawienia sie synchronizmu,
wystany jest impuls sterujgcy do wytgcznika. Jesli w ciggu okreslonego czasu ,,To” nie wystgpi synchronizm, to uktad
wychodzi ze stanu oczekiwania oraz sygnalizowana jest przyczyna braku synchronizacji.

WSszystkie nastawy, tj. wartosci nominalne napiec¢ po stronach pierwotnych przektadnikéw, przektadnie
napieciowe, napiecie stanu napieciowego i beznapieciowego, dopuszczalna réznica napieé, czestotliwosci oraz fazy
maksymalny czas oczekiwania na synchronizm oraz czas trwania impulsu sterujgcego ,Ti” sg pobierane
z aktywnego banku nastaw.

Wizualizacja

Zewnetrzny dotykowy terminal stuzy do wizualizacji procesu dziatania
kontrolera synchronizmu. W oknach prezentowane sg aktualne warunki pracy;,
pomiary, topologia, obowigzujgce nastawy oraz dodatkowe informacje,
opisujgce stan wewnetrzny modutu.

Wykonanie

Konstrukcja modutowa ,,6U” do montazu natablicowego lub w stojakach.

Elewacja czotowa
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96 wejs¢ dwustanowych

10 wyjsc sterujacych

32 wyjscia sterujgce

12 wejs¢ do pomiaru
napiecia

kanaty transmisji

zasilacz
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Dane techniczne

Charakterystyka urzadzenia

Obudowa 10"/6U - modutowa Rejestrator wewnetrzny 4GB

Pomiar napiecia 12x 3Us/U|: 0+57,7/100V AC Kanaty transmisji 2x RS-485, 1x RS-232
szeregowej )

Przepiecia ciggte 3x nominalny zakres RS-232 serwis

Wyjscia sterujgce 32 wyj$¢ 0,25A/220V DC RS FO (*)

Wyjscia sterujgce 10 wyj$é 5A/220V DC tacza Ethernet 2x 100Base-FX

Wejécia dwustanowe 96 wejs¢ 220V DC Pobér mocy 40VA

Napiecie zasilania 230/220V AC/DC, +15/-20% Opcjonalne zasilanie 24+48V DC

(*) RS FO - kanat transmisji szeregowej swiattowodowej - Swiattowdd szklany wielomodowy 62,5/125um, ztgcza ST

Parametry procesu synchronizacji

Maks. réznica napiec 0+100% Uwzgl Maks. czas oczekiwania 0+600 [s]

Maks. réznica faz 1+60 [°] (ST

Maks. réznica czestotliwosci  50+2000 [mHz] Czas wyprzedzenia 0+200 [ms]

Kat korekty fazowej -180+180 [°] Czas trwania impulsu 0+1000 [ms]
sterujgcego

Maks. wartos¢ THD pomiaréw  0+100%

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Wytadowania elektrostatyczne (ESD) ~ PN-EN 61000-4-2 poziom 4 15KV - powietrzne, 8kV - kontaktowe, kl. A
Odpornos¢ na pola elektromagnetyczne PN-EN 61000-4-3 poziom 4 = 10V/m 80MHz, 80MHz..1GHz 80%, kl. A
Odpornos¢ udarowa 1,2/50 — 8/20 us  PN-EN 61000-4-4 poziom 4 4,0 kVp, kl. A

Odpornos¢ na zaburzenia przewodzone PN-EN 61000-4-5 poziom 4 = kl. A

Odpornos¢ na szybkie stany przejsciowe PN-EN 61000-4-6 poziom 4 = +4,0 kV, kl. A

Odpornos¢ na pola magnetyczne PN-EN 61000-4-8 kl. A
Zapady napiecia PN-EN 61000-4-11 60 % dlat=1s, kl. A
Emisja elektromagnetyczna PN-EN 61000-6-4 30 MHz £ f <1 GHz, kl. A

Wytrzymatos¢ izolacji

Wytrzymatos¢ elektryczna PN-EN 60255-27 2kV; 1min/RMS
Wytrzymatos¢ udarowa PN-EN 60870-2-1 5kV; 1,2/50us

Warunki pracy i przechowywania

Temperatura pracy: -20°C do 55°C PN-EN 60688 grupa llI -20°C do 55°C, test 96-godzinny
Przechowywanie: -40°C do 70°C PN-EN 60870-2-2 klasa C3

Ochrona przed wnikaniem wody i pytu PN-EN 60529 IP51

Wilgotnos¢ PN-EN 60870-2-2 klasa Cm = 10+95 %

Wibracje PN-EN 60870-2-2 klasa Cm = Czas trwania potsinusoidy 11 [ms]

maks. przyspieszenie 300 [m/s?]
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